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Fichier www.didel.com/dev877/PdResume.doc

RoDev877 – Résumé Hexo a avoir sous la main

	Alimentation 4-5.5V =

Poussoir reset

Ordre 0R ( xxR  RA0/AN0

Ordre 1R ( xxR  RA1/AN1

Ordre 2R ( xxR  RA2/AN2

Ordre 3R ( xxR  RA3/AN3

Ordre 4R ( xxR  RA5/AN4

Ordre R affiche les 5 valeurs 

RA4/poussoir actif à 0

Quartz 32kHz sur RC0/1

I2C sur RC3/RC4

 (ajouter pull-up 1K)

Sortie convertisseur D/A

Sélection4/8 bits

Commutateurs sur RE2..0
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	Prise PicKit2 (inversée)

Cavalier liant l'alimentation 5V des connecteurs de programmation.

Prise ancien programmateur

Mot2 Pwm2 sur bits 2-3 Ordre nnX

Mot1 Pwm1 sur bits 0-1 Ordre nnY

Servo7 sur RB7 Ordre 7J nnK

Servo6 sur RB6 Ordre 6J nnK

Servo5 sur RB5 Ordre 5J nnK

Servo4 sur RB4 Ordre 4J nnK

RS232 2400 b/s

Enlever le cavalier pour couper le HP

Pin au Gnd pour l'oscilloscope

	G ≡ 0G
	Bip
	nG
	n=0 à 6 Autres bips

	H
	Affiche la révision du programme
	nnH
	idem

	I
	Affiche l'adresse de la variable sélectionnée
	nnI
	Sélectionne la variable nn

	J
	Test des 4 servos (aller-retour)
	nnJ
	n=4 à 7 Sélectionne un servo
(n= 0 à 3 idem)

	K
	Lit la valeur du servo sélectionné
	nnK
	Assigne la position du servo

	L
	Lance le chargement d'un programme
	nnL
	idem

	M
	Lit le mode
	nnM
	Assigne le mode (voir plus haut)

	N
	Rend l'adresse I2C mémorisée
	nnN
	Assigne une adresse I2C (paire)

	O
	Lit le contenu de la variable sélectionnée par l'ordre I
	nnO
	Ecrit la variable (dangereux sauf pour les ports 5 à 8 et 85 à 88)

	P
	Lit le périphérique I2C
	nnP
	Ecrit dans le périphérique I2C

	Q
	Lit l'adresse assignée
	nnQ
	Assigne une adresse en mémoire programme flash

	R
	Affiche les 5 canaux AD dans l'ordre
	nR
	n=0 à 4 affiche le canal n

	S ≡ 10S
	Affiche la mémoire de 16'10 à 16'1F
	nnS
	Affiche la mémoire de nn à nn+0F

	T
	Affiche le timer 20ms (diminue toutes les 20ms)
	nnT
	Assigne une valeur au timer 20ms

	U
	(test mode 16 bits)
	nnU
	

	V
	Jump 16'10 IOF
	nnV
	idem

	W
	Lit le contenu de la position mémoire flash pointée
	nnW
	Ecrit le contenu de la position mémoire flash pointée (16'10 à FF)

	X
	Affiche la valeur de Pwm2 (M23)
	nnX
	Assigne la valeur de Pwm2 (M23)

	Y
	Affiche la valeur de Pwm1 (M01)
	nnY
	Assigne la valeur de Pwm1 (M01)

	Z ≡ 0Z
	
	0Z

1Z

2Z
	Echo des caractères tapés au clavier

Echo valeurs AN0 AN1 sur PWM 1 2

Echo AN0 – 3 dur Servos 4 - 7


	dev877/PdRout.doc
	Appel des routines, variables et tâches du moniteur

Fichier de définitions: dev877/_Base.asi

Variables libre 16'20-16'2F
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