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Kit de développement RoDev877 - Montage

Matériel nécessaire: Fer à souder 15-25W avec panne fine

Fil à souder 0.7mm avec flux (1.5m inclus dans le kit)

Pince coupante fine (pas indispensable)

Une soudure bien faite est brillante et concave. Inutile de surcharger avec de la soudure.

La découpe des barrettes est difficile à réussir. Un pince coupante, même de précision, coupe souvent irrégilièrement. Fatiguer l'endroit de coupure en pliant avec une pince avant de casser réussit souvent. Essayer de couper avec un scalpel ne marche pas, mais la marque créée fait qu'une coupure propre est garantie (il faut entailler des deux côtés). Un disque diamanté 0.2mm au bout d'une fraise est efficace. 

Marquer avec du vernis correcteur blanc une face d'extrémité de tous les barettes coupées sans boucher le trou de la broche naturellement. La pin1 est toujours à la masse (sauf pour les moteurs) et ce repère est très pratique.

Procédure de montage conseillées

Débiter les barrettes de connecteurs selon les trois plans de situation du fichier de la page suivante marquer une extémité en blanc (vernis correcteur).

Monter d'abord toutes les barrettes sur le circuit:

Placer le circuit face composants en dessus, sur une plaque de mousse ou sagex.

Enficher tous les composants à l’emplacement prévu.

Contrôler les emplacements. Vérifier que la pin1 est marquée au vernis blanc et bien orientée.

Cela donne une idée exacte du circuit et un contrôle de la totalité des barrettes avant de commencer à souder.

Poser un mousse par dessus et  renverser

Souder une seule broche par barrette

Renverser pour vérifier, resouder les barettes qui ne sont pas bien insérées (à fond et vertical)

Renverser, compléter les soudures.

Ajouter les autres composants un à un avec la même technique de souder une patte, vérifier, souder le tout.

Couper les pattes trop longues et presser le fond isolant en Depron.

Insérer les cavaliers, le resnet (marque vers l'extérieur) et le processeur.

Si le processeur doit être enlevé, utiliser une aiguille à coudre pour gros fil, insérer entre les pins dans le 4 coins et soulever par fraction de millimètre.

Attention à la polarité de l'alimentation. Si la LED en haut ne s'allume pas, débrancher immédiatement.

Tension d'alimentation: 3V à 6V max. (2 ou 3 piles 1.5V ou 4 accus 1.2V).

Si le poussoir est activé pendant un reset, un programme de test oscille les sorties (RB0-7, RC 0-6, RD 0-7).

Voir la documentation PdSerie.doc pour le câblage du câble RS232, qui permet de connecter un terminal et de télécharger des programmes assemblés avec SmileNG..

	Deux LEDs bicolore et deux résitances de 2.2 kOhm sont fournies. Les câbler comme dans la photo ci-contre.

Une ampoule de lampe de poche 6V, 50 à 300mA est très utile pour remplacer un moteur pendant les tests du soft.
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	Parts on the PCB


	2

	Si 9986


	1

	Max 275


	9

	0603  LED 0603


	1

	100 Ohm 0603


	1

	1k 0603


	9

	51k 0603


	14

	100k 0603


	1

	22uF elko


	1

	100 nF 0603
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	femelle 0.5mm 2x32

2

Sil 20 0.5 (16F877)

1

Sil 10  0.5 (resnet)

2

Sil 3 0.5 (quartz, sel)

3

Sil 2 0.5 (32k, cava) 

2

reserve
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	femelle 0.7mm  4x32

7

Sil 10 0.7 (ports)

1

Sil 5 0.7 (portE)

2

Sil 4 0.7 (RS232,I2C)

10

Sil 3 0.7 (pots, servos)

3

Sil2 0.7 (mots,DA)

9

reserve
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	1

pin male coudée 6p 

                    (PicKit2)

pin 0.7mm  1x32

4

3 pins  0.7 (servos)

1

2 pins 0.7 (alim)

2

1 pin 0.7 (gnd)

16

reserve
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	1

Beeper

1

Jack

2

Poussoirs

1

DIL sw 3 pos

1

Bornier Tyco m+f

1

Micromatch 6

   Inserted

1

Resnet 2k2 ou 3k3

3

cavalier 2.54  

1

16F877A

1

Reso 4MHz

1

Conn DB9 RS232
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Le Beeper a un + et un – marqué, mais c'est une simple bobine, la polarité n'a pas d'importance.


